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듀얼 축 턴테이블은 MINI 및 POP 2 와 호환됩니다. 

Revo_Scan_for_win_4.1.0.20220904c.exe 는 현재 MINI 만 지원합니다. 

 

1. Downloading the Software 소프트웨어 다운로드 
https://www.revopoint3d.com/download/ 에서 Revo Scan (Windows) 최신버전을 다운받습니다. 

주의:  

윈도우의 경우, Revo Scan V 4.1.0 버전 이후부터 듀얼 축 턴테이블을 지원합니다. 

macOS 의 경우, Revo Scan V 4.1.0 (9 월 13일 기준) 버전 이후부터 듀얼 축 턴테이블을 지원합니다. 

 

 
 

2. USB 로 스캐너를 랩탑에 연결하고 더블클릭하여 Revo Scan 을 실행합니다. 

 

3. 펌웨어 업데이트 
펌웨어 업데이트는 USB 연결을 통해서만 지원됩니다 

 
1) 3D 스캐너를 연결하면, 스캐너 펌웨어의 업데이트 여부를 묻는 팝업창이 나타납니다. 

 

 
 

2) “Upgrade” 버튼을 클릭하면 새 펌웨어가 다운되어 자동으로 설치됩니다. 프롬프트를 따라 펌웨어 

업데이트를 진행합니다, 완료되면 팝업창이 표시되며, 3D 스캐너는 자동으로 재시작 됩니다. 

https://www.revopoint3d.com/download/


 

 

4. 듀얼 축 턴테이블 전원공급 
 

듀얼 축 턴테이블을 전원콘센트에 연결합니다. 

듀얼 축 턴테이블은 12V, 2A 이상이 요구됩니다. 

 

    
 

5. 블루투스 페어링 모드 
턴테이블의 전원 버튼을 2~3초 동안 누르면 페어링 모드로 들어갑니다. LED에 녹색불이 점멸하면 

페어링을 할 수 있습니다. 

 

      
 

 
 

 

 



6. 듀얼 축 턴테이블과 3D 스캐너의 페어링 
 

1) Revo Scan 을 열고 상태바의 듀얼 축 턴테이블 아이콘을 클릭합니다. 

  
 

2) Search 를 클릭하면 듀얼 축 턴테이블이 검색됩니다. 

3) “Add”를 클릭하여 듀얼 축 턴테이블을 Paired Devices 리스트에 추가합니다. 

4) 마지막으로, “Connect”를 클릭하면 완료됩니다. 연결이 완료되면 턴테이블의 LED 녹색불이 들어옵니다. 

 

   
 

7. 듀얼 축 턴테이블로 스캐닝 시작 
 

1) "Scan" 버튼을 클릭합니다. 

2) 스캔의 설정을 클릭한 후, “듀얼 축 턴테이블”을 선택합니다. 

3) Ok 를 클릭합니다. 

 
 

 



4) 회전속도와 X-축 각도(최대 5회전)를 선택하여 턴테이블을 설정합니다. 

Z-축 회전속도는 36 ~60 초/회전의 범위에서 조절할 수 있습니다. 

X-축 각도는 ±30°의 범위에서 조절할 수 있습니다. 

 

 
 

5) 설정이 완료되면, “Close”를 클릭합니다. 

6) “Start” 버튼을 클릭하여 스캔을 시작합니다. 턴테이블은 스피닝을 시작하며, 이전에 선택된 설정값을 

사용합니다, 

  

8. 스캔 종료 
 

듀얼 축 턴테이블이 설정된 회전을 완료하면, 스캔은 자동으로 정지됩니다. “Complete”를 클릭하여 

스캔을 종료합니다. 

 



 

 

9.  모델 비교 

 


